20- Freinage des moteurs asynchrones Date :

Objectifs : Savoir S6 : Représentation graphique et modélisation
Décoder les schémas électriques. S6.1 Descripteurs

Représenter |e schéma d’ une installation ou d’un

équi pement.

Dans les applications industrielles, il est trés rare qu’un moteur ne dispose pas de systeme de freinage et qu'on le
laisse s arréter seul (par sa propre inertie).

On vafreiner un moteur pour obtenir un arrét rapide, une précision de position ou pour des questions de securité.

Il existe plusieurs fagons de freiner un moteur asynchrone

AL e freinage par contre courant :

A\Le freinage par injection de courant continu

Schéma 20 : freinage des moteurs asynchrones pagel/2



AlLe moteur frein
Le moteur est muni d’un frein éectromagnétique a disque monté du cbté opposé a I’ arbre de sortie. |l existe des
moteurs frein :

y A mangue de courant :
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